3. Vityaz-D
« Tipo: AUV autonomo profondo (>10.000 m)
«  Sviluppatore: Fondazione Advanced Research Projects (FPI, “DARPA russa”)
«  Funzione: esplorazione abissale, primi test nel 2020 (Fossa delle Marianne)
«  Caratteristiche: navigazione Al, sonar 3D, comunicazione acustica
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4. Harpsichord-AUV-150 (Garpun / Klavesin-150)
+ Tipo: AUV per missioni costiere e anti-mine
*  Lunghezza: ~6.5 m
«  Velocita: 2-3 nodi
*  Autonomia: 10 ore
* Ruolo: ricognizione fondale e sorveglianza portuale
«  Distribuzione: Marina russa del Baltico e del Mar Nero

5. Galtel
«  Tipo: ROV telecomandato multiuso
+  Uso: recupero, sabotaggio, installazioni subacquee
«  Profondita: <1000 m
. Operatori: Flotta del Nord e laboratori navali russi

6. Marlin-350 e Marlin-500
« Tipo: ROV telecomandati commerciali/militari
«  Profondita: 350-500 m
. Uso: ispezioni navali, operazioni offshore, impieghi dual-use

A cura di Silvio Rossignoli per Economia del Mare Magazine



